Tabella A/l —Vibrazioni al sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

AWgm

Tipo Utensile Figuracon il posizionamento degli accelerometri Nor_ma d Valore medio con Dev. Stand. n. Asse
riferimento <2 atrezzi | dominante
Bow handle
mpugnatura 16+7 XIY
Avvitatrici . UNI EN
pneumatiche Bussola per dad 086627 | .
B Impugnatura
posteriore 28+ 17 X
Mano su
Gradina . utensile | 38 i 11 ____________ 6 __________ Z (X) _____
Bocciardatrici Mano su
pneumatiche o UNI EN attrezzo 12+3 3 Z (X)
martelli pneumatici 28662-14 Mano su
scal pellatori : : utensile 2r+7 6 Z(X)
Scalpelli o punzoni B B R
attrezzo 19+6 8 X (2)
Compattatori Piastra compattatrice Ul;léglil;lv Alle maniglie 13+4 9 Z
Impugnatura 9 1 X
Lamacircolare canteriore | ]
Impugnatura 7 1 X
Decespugliatori ISO 7916 | Posteriore
F » Impugr_1atura 4 1
Filo di plastica Lamenore L X
Impugnatura 7 1

posteriore




TabellaA/2 —Vibrazioni a sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

H AWSJIT]
Tipo Utensile Figura con il posizionamento degli accelerometri _Nor_ma d Valore medio con Dev. Stand. n. A_s;se
riferimento < attrezzi | dominante
Impugnatura
Giraviti elettriche Driver per viti UNI ENV posteriore a 4+3 4 Z (X)
25349 :
pistola
Pistol handle
o
Giraviti Driver per viti X UNI ENV Irgztue%?(?rnejg 3x1 2 z
pneumatiche P 25349 post -
pistola
Orbital sander
Impugnatura
anteriore 4xl 3 Z(X)
Levigatrici orbitali Cartao disco UNIEN | 4
elettriche smeriglio 28662-8
Impugnatura
posteriore 62 13 Z (%)
Rindom orbial sander I o
mpugnatura
anteriore 6+2 3 X (2)
Levigatrici roto- Carta o disco UNIEN [
orbitali eletriche smeriglio 28662-8
Impugnatura
posteriore 32 17 X(2)




TabellaA/3 —Vibrazioni al sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

H AWsum
Tipo Utensile Figuracon il posizionamento degli accelerometri Nor_ma d Valore medio con Dev. Stand. n. A$e
riferimento < atrezzi | dominante
Angle sander/polisher I j
mpugnatura
anteriore 3:1 Y (X)
Levigatrici-pulitrici . . UNIEN |
dlettriche Disco lucidatore 28662-4 3
Impugnatura
posteriore 4x2 z
Impugnatura
Limatrici per UNI ENV anteriore 0= ! §
i iCi L
shavature stampi Punta abrasiva-lima e T S T s SRR
Impugnatura
posteriore 12+4 2 z
Impugnatura
anteriore 10+2 Z (YIX)
Martelli demolitori Scalolli UNI EN 4
elettrici P e 28062.5 |71 S
mpugnatura
posteriore 11+3 Z (XIY)
'maﬂ:g?ﬁga 24110 2 z
Martelli demolitori Scalolli  a— UNIEN | “°™&= | (|
pneumaticii P 28662-5
Impugn_atura 20+8 6 7
Chipping hammar posteriore -
Ergonomici 72 9 Z(Y)
Scalpelli e U L T o A SN SR
Martelli perforatori ' UNIEN | Tradizionali 25+5 19 VA
neumatici [T 28662-3
P ' Ergonomici 9+4 8 z
Punteessgonai | 4 0 | b b
Tradizionali 207 19 Z




TabellaA/4 —Vibrazioni a sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

H AWSJIT]
Tipo Utensile Figura con il posizionamento degli accelerometri _Nor_ma d Valore medio con Dev. Stand. n. A_sse
riferimento < attrezzi | dominante
Impugnatura
anteriore o2 Z(YIX)
UNI ISO
Motoseghe Lama a catena 7916 | T 11 -
Impugnatura
posteriore 814 Z(Y)
Falciatrici 19+6 3 Z(Y)
. . UNI ENV
Motocoltivatori = |---------ooo 25349 Allestegole |-
Frese 16+5 10 ZIX
Impugnatura
lato 3x1 XY
Fresatrici verticali | oo UNIENy | [merruttore ) P
elettriche perieg 25349
Impugnatura
lato libero 4%1 Y (X)
Impugnatura
. . Lame rivoltabili per UNI EN su maniglia
Piale elettriche legno 25349 con 2+1 10 Y/z
interruttore




TabellaA/5 — Vibrazioni al sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

NormalSO AWgm n Asse
Tipo Utensile Figuracon il posizionamento degli accelerometri di Valore medio con Dev. Stand. attrézzi dominante
riferimento m/'s’
Impugnatura
Disco o carta _ameiore | 4%2 | %% | z /X ______
smeriglio . ImplSthn_atura 442 59 Z (X)
Angle grinder B
| “g E. Impugnatura 3+1 z
Disco o spazzola ___anteriore | T R
feltro Impugnatura 241 7
Smerigliatrici UNIEN pOSte”;re
angolari elettriche 28662-4 | 'Mpugnaira 12 7
. . anteriore
Disco bocciardatore |  [Smlf el T | pretetee e 1
Impugnatura
) 9 z
posteriore
X-Y-Z
Impugnatura + .=
Lamacircolare anteriore 6x1 8 o(rtiigltl)(r:t;‘e
diamantata I mpugnatura 742 ein
posteriore - verticale)
: 5-|ru.|5]1l Kr il'll.'|=r |mpugnatura O 7 + O 1 2 Z
- t e
Smerigliatrici diritte| Disco o spazzola e P UNI EN anerlore ___________________________________________________
dettriche feltro ~g 286624 ||
posteriore 1£04 4 z
Smerigliatrici diritte Cono-cilindro UNI EN Impugnatura 241 6 X
Mini abrasivo 28662-13 centrale -
Recirocuing taw= (g Impugnatura 9 1 7IY
. o . ter] anteriore
Seghetti alternativi Lamadritta 2 UNIEN |
elettrici seghettatta EJ 28662-12
. Impugnatura
ﬁt&-:—. E_ posteriore 5+1 6 XIY




TabellaA/6 — Vibrazioni al sistema mano-braccio. Valutazioni senza misurazioni

Attrezzature portatili o trasportabili

ol BTSN I
Seghe circolari Lamacircolare UNIEN | o
elettrici seghettatta 28662-12
Impugnatura 241 3 X(Y)
posteriore -
Trapani avvitatori Punte varie UNI ENV | Impugnatura
elettrici a batteria grandezze 25349 apistola 2+04 5 Z(X)
=
| s | 4 ve
Punte varie Light rotary hammer [ L STEIRE 1 [
grandezze per ferro 1 Impugnatura
posteriore a 5+4 Y (2)
. - UNI ENV :
Trapani elettricic | 25349 pistola
Impugnatura
Punte varie anteriore | °*3 A
grandezze per legno Impugnatura
: 5+3 X
posteriore
linpact drill
. - Punte varie UNI ENV | Impugnatura
Trapani pneumatici grandezze 25349 apistola 9+5 3 z
Vibratori per UNI ENV | Impugnatura
cemento Asta 25349 posteriore 14+8 5 X(@)




